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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Zadanie.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot,
nazywanej dalej ST, sa roboty instalacyjne polegajace na budowie instalacji
wodociggowe] oraz roboty instalacyjne towarzyszace gtdwnemu zadaniu.
Zakres robot.
Zakres robot obejmuje wykonanie wewngtrzne] instalacji wody zimnej, wody
cieptej 1 cyrkulacji.
Prace towarzyszace i roboty tymczasowe.

Roboty tymczasowe w ramach przedmiotowej inwestycji nie wystepuja.

Podstawa opracowania.

e Inwentaryzacja obiektu.
e Obowigzujace przepisy 1 normy w zakresie objetym niniejszym
opracowaniem.

e Ustalenia z Inwestorem.

Informacje o terenie budowy.

Organizacja robét

Wykonawca jest zobowiazany do zapewnienia i utrzymania bezpieczeristwa
terenu budowy oraz rob6t poza placem budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego robdt.

W czasie wykonywania robot wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory,
swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo
pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor

1 znakow, dla ktdrych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace b¢da akceptowane
przez Inwestora.

Rozpoczecie robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
poprzez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez przedstawicieli

Inwestora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zgodna z obowiazujacymi

Strona 4/15



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
przepisami. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w

dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Interesy 0s6b _trzecich Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na

powierzchni ziemi 1 za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wiladz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca =zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie
rezerw¢ czasowg dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore majg byé wykonane w
zakresie przelozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Inspektora i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora 1 zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebne] przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Wymagania dotyczace ochrony $rodowiska beda spelnione poprzez

zagospodarowanie odpadéw z prowadzonych robét. Ztom metalowy, gruz oraz
pozostale odpady nalezy dostarczyé na przeznaczone do ich skladowania
miejsce.

Warunki bezpieczefistwa i higieny pracy zostaly okreslone w ,,Wytycznych do

planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”.

Wykonawca zapewni warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych
czynnosci zwigzane z budowa 1 nienaruszalnos¢ ich mienia shuzacego do pracy a
takze zabezpieczy Teren Budowy przed dostepem o0s6b nieupowaznionych.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy 1 Robdt poza placem budowy nie podlega
odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w cene kontraktu.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zaleca sie

udostgpnienie pomieszczen zamknigtych lub konteneréw socjalnych w poblizu
miejsca wykonywanych robot, z dostgpem do toalet, umywalni i szatni.

Warunki dotyczace organizacji ruchu nie dotyczg przedmiotowej inwestycji.

Ogrodzenie wykonawca zapewni wydzielenie i zabezpieczenie terenu budowy.

Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni  wykonawca zapewni odpowiednic

zabezpieczenie chodnikow i jezdni.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Roboty demontazowe.

Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej czgsci sa roboty zwigzane z demontazem istniejacych

instalacji.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robét wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje demontaz izolacji, rurociagéw oraz armatury.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
i okresleniami podanymi w opracowaniu pt. "Warunkami Technicznymi

Wykonania 1 Odbioru Rob6t. Tom II - Instalacje Sanitarne".

Ogodlne wymagania dotyczgce robot:
Wykonaweca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 1 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiafowe.

Nie dotyczy.

Sposéb prowadzenia robét.

Instalacia wodociggowa:

Rurociggi nalezy rozkreci¢ na potaczeniach lub w uzasadnionych przypadkach
wyciac. Rurociggi demontowaé odcinkami pomiedzy uchwytami.

Po demontazu rurociagéw, mocowania, ktore nie zostang wykorzystane przy
montazu nowe]j instalacji, nalezy usuna¢ z przegrod budowlanych oraz naprawié

powstate uszkodzenia.

Kontrola jakosci rob6t.

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci

prowadzonych robot z niniejsza specyfikacija.
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Sposéb wykonczenia poszczegélnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz

szczegobly technologiczne wykonywaé zgodnie z danymi podanymi w punkcie

»Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robot.

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w KNR.

Jednostkg obmiarowa jest:

« Dlarur - mb,

o Dla armatury, przyboréw, urzadzen - szt.,

Demontaz rur obejmuje réwniez usunigcie uchwytow, demontaz urzadzen i
armatury obejmuje usunigcie uchwytow, wspornikéw oraz pozostatych
mocowarl.

W ramach robdét demontazowych nalezy przewidzieé¢ naprawy uszkodzen $cian,
stropow 1 posadzek powstale podczas robot demontazowych.

Demontaz sieci kanatowej obejmuje usuniecie gruntu, demontaz obuddéw, $cian
oraz podtoza, demontaz izolacji, demontaz rurociagdw, naprawe nawierzchni. W

ramach robdt demontazowych nalezy przewidzie¢ wywoéz i utylizacje odpadéw.

Sprzet.
Wykonawca przystgpujacy do wykonania rob6t winien wykazaé sie mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wiasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jakos¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materialow powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu  powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed
wypadnigciem 1 pyleniem. Dopuszeza si¢ usuwanie zdemontowanych

materialow do konteneréw dzierzawionych na czas wykonywania robot.

Podstawa ptfatnosci.

Podstawg platnosci jest wykonanie zakresu robdt objetego niniejsza
specytikacja.

Cena jednostki obmiarowej dla rurociggéw (1mb) obejmuje: demontaz izolacii,
rurociggdw, zamocowan, usuniecie tulei ochronnych, naprawy przegréd
budowlanych powstate na skutek usunigcia zamocowan i podpér, naprawy
przejs¢ przez przegrody budowlane, utylizacje zlomu i gruzu, wykonanie

dokumentacji powykonawczej w niezbednym zakresie.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.) obejmuje: demontaz, usuniecie

zamocowan, wywoz 1 utylizacje zdemontowanych komponentdw.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Odbiorom czgsciowym podlega demontaz urzadzen i armatury zgodnie z

dokumentacja.

Roboty montazowe instalacji wody zimnej, wody cieptej i cyrkulaciji.

Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej czgsci sg roboty zwiazane z montazem instalacji

wodociagowej.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres Tobot obejmuje montaz przybordw, rurociagdw oraz armatury.

Okreslenia podstawowe,

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
1 okresleniami podanymi w opracowaniu pt. "Warunkami Technicznymi
Wykonania 1 Odbioru Robét. zeszyt instalacje wodociggowe", a takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia™.

Ogodlne wymagania dotyczace robot:
Wykonawea jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacijg
projektows, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 1 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiafowe.
IInstalacje wody =zimnej zasilajaca hydranty wykona¢ z rur stalowych
nierdzewnych o polaczeniach zaprasowywanych. Polaczenia z armaturg

gwintowane.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
Instalacje wody zimnej, cieplej oraz cyrkulacji dla potrzeb socjalno — bytowych

wykona¢ z rur z polietylenu usieciowanego z powlokg aluminiows laczonego

technikg zaciskowsa. Polaczenia z armaturg gwintowane.

Stosowane baterie:

- baterie Scienne z pokrettem z glowica natrysku,

- baterie stojace umywalkowe, mieszaczowe

- baterie stojace zlewozmywakowe, mieszaczowe,

- zawory kulowe odcinajace ze $rubunkami,

« zawoOr antyskazeniowy typu EA,

- zawory kolnierzowe odcinajace,

- izolacje z pianki poliuretanowej w plaszezu PVC, o wspdtczynniku lambda

nie wigcej niz 0,040 przy 40stC,

- izolacje z pianki polietylenowej o wspdtczynniku lambda nie wiecej niz

0,040 przy 40stC,

Sposoéb prowadzenia robdét.

Rurociagi:

Rurociagi nalezy montowa¢ po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras

przewodow oraz ustaleniu wysokosci mocowania uchwytéw zapewniajacej

opisane ponizej spadki. Rurociagi prowadzi¢ ze spadkiem 0,3 % w kierunku

przyltacza lub baterii, w sposob umozliwiajacy catkowite oproznienie instalacji.

Ewentualne przejscia rur przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach

ochronnych z rur stalowych, wigkszych o 2 $rednice od rurociagéw, wystajacych

min. 10 mm poza obrys Sciany lub sufitu. W miejscu przejscia przez strop lub

$ciang nie powinno by¢ zadnego potaczenia rur. Armature gwintowana taczy¢é na

srubunki. Maksymalny rozstaw pionowy podp6r wynosi 2,5 m.

Rozstaw zamocowan dla przewodow stalowvch.

Maksymalny rozstaw poziomy podp6r (w metrach):

* Material | $rednica nominalna rury | Przew6d montowany
. pionowo* inaczej
m m
| S S B i e i
stal w@g]owa DN 10doDN20 2,0 1,5
zwykla - DN25 28 | @7z
ocynkowana; stal - DN32 —3;4 - ) 2,6
odporna na ~ DN40 - ‘3,9‘ R - g,b 7
korozje; B DN50 T 46 35 |
) DN6S U4 T 3
DN80 - 4,0
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DN 100

ES

Rozstaw zamocowan dla tworzyw sztucznych:

59

|

- Lecz nic mniej niz jedna podpora na kazdg kondygnacje

4,5

Material rur Srednica Przewo6d montowany w instalacji |
nominalna rur __wody c@enlei : wody z@mnei
p1ono 1naczej piono  inaczej |
WO m m wom | m |
3 3 0 4 5 6 | 7
PEX; = DNI2doDN25 1,0 08 | L0 08 ]
~ PPR; DN 16 7; 08 | 06 | 09 | 07 *4
o DN20 | 08 | 06 | L0 . 08
DN25 0,9 0,7 1,1 0,8
- DN32 1,1 | 08 | 13 10
.~ DN40 12 09 | 14 *[ 1,1
! DNS50 1,3 1.0 6 12
~  DN63 1,5 | 12 18 14
 DN7s | 1,7 | 13 | 20 |15 ]
DN90 1,9 1,4 21 1 16
DN 110 20 1,6 24 1,8
! PB;  DNI6doDN25 | 1,0 | 04 | 10 | 04 |
- DN32doDN50 | 12 | 07 | 12 | 07 |
L _odDNe3 | 13 | 09 [ 13 . 09 |

Maksymalny odstep miedzy podporami przewodow z rur wielowarstwowych

* _razna kazda kondygnacie

~ srednica rury Przew6d montowany w instalacji ]
| , wodvcieplei | wodyzimnej |
| | pionowo | inaczej _ pionowo* |  inaczej
AN S . 20 N A S .
DN 12 do DN 20 1,0 0,5 E jak w kol. 4 jak wkok 5
- DN25 ) 1,2— 0,7 7 jakwkol4 | jakwkol5 |
DN 16 13 1,0 | 1,3 1,0
DN20 1.4 | 1,1 1 1,5 12
DN25 1.5 | 1,2 ! 1,7 1,3
' DN32 T 18| 14 T 19 1,5
~ DN40 | 20| 16 | 22 T 171
DN50 2,3 1,8 2,5 1,9
‘ DN63 2,6 2,0 2,7 2.
oW o ad |2 22
DN90 8 | 2.2 : 3.0 i 2,3
~ DNI1IO | 271 21 32 25
" Dzl4doDz16 | 1,5 | 12 | jakwkol4 | jakwkokS |
" Dz18doDz20 | L7 1,3 l‘* jakwkol. 4 | jakwkol 5 7|
 Dms T 1,9 1,5 T jakwkol. 4 jakwkoi. s ]
}77' Dz32 I ) 5.,_1 1T 1,6 T ek iifim*l.i”W’J jakwkol.5 |
 Dz40 o 237 T 1,7 ' " jakwknl 4 Clakwkol.5
- Dz50 1 26 | 20 jukwkold jak wkoks
Dz63 2.8 2.2 T jakwkokd  jakwkol 5
Dz 75 do Dz]10 3.1 24 jakAwk0[,4 'I[ jakwkol, 5 |
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Odleglosci przewodow z otulina lub bez od Sciany powinny wynosié:

dla rur do f1 40 — 3,0 cm,

dla rur od fi 40 — 5,0 cm.

Do mocowania rur uzywac uchwytow z przektadka gumowa.

Sposéb mocowania rurociggéw wody cieplej i cyrkulacji powinien umozliwiaé
ich swobodne wydtuzenia.

Rozmieszczenie uchwytéw wg sytuacji na budowie.

Uszczelnienia gwintéw za pomocg teflonu lub pasty i konopi.

Zawory kulowe tgczy¢ na $Srubunki.

Proby i badania:

Przewody z rur stalowych

Po wykonaniu instalacji oraz jej calkowitym odpowietrzeniu nalezy
przeprowadzi¢ 30 min. probg szczelnosei na zimno, pod ci$nieniem 50%
wyzszym od cisnienia roboczego, nie mniejszym niz 10,0 bar. Badanie nalezy
przeprowadzi¢ manometrem tarczowym o minimalnej érednicy tarczy 150 mm,
zakresie pomiarowym wigkszym o 50 % od cisnienia prébnego i dzialce
elementarnej 0,1 bara dla ci$nienia 10,0 bar oraz 0,2 bar dla cisnien powyzej.

Przewodyv z tworzyw sztucznych

Po wykonaniu instalacjii oraz jej catkowitym odpowietrzeniu nalezy
przeprowadzi¢ pulsacyjng probe szezelnoscei na zimno pod cisnieniem probnym
10,0 bar. Proba powinna sklada¢ si¢ z badania wstepnego polegajacego na
trzykrotnym podnoszeniu cisnienia do wartosci cinienia prébnego w odstepach
10 minutowych i obserwacji. Po czwartym podniesieniu cisnienia i obserwacji
instalacji w czasie 30 min. cisnienie nie powinno spasé o wiecej niz 0,6 bar.
Nastepnie nalezy przeprowadzi¢ badanie gléwne polegajace na podniesieniu
ci$nienia do wartosci ci$nienia prébnego i obserwacji instalacji. Po dwoch
godzinach ci$nienie nie powinno spas¢ o wiecej niz 0,2 bara.

Nastgpnie przeprowadzi¢ prébg¢ na goraco (woda o temperaturze 60stC)
polaczong z ruchem prébnym w warunkach roboczych. Prébe przeprowadzié dla
calej instalacji obiektu. Po wykonaniu prob szczelnosci nalezy instalacje
przepluka¢ oraz podda¢ dezynfekcji, nastgpnie probki wody nalezy poddaé
badaniom w uprawnionym laboratorium.

Izolagje:

Izolacje przewod6éw wykona¢ z prefabrykowanych otulin z pianki polietylenowej

oraz poliuretanowej o $rednicy dostosowanej do $rednicy zewnetrznej rurociagu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Grubosci izolacji wg projektu budowlanego. Izolacje wykonywaé z odcinkdw

prostych, odeinki {aczy¢ na scisk. W przypadku przecinania taczenia sklei¢ folig

samoprzylepng dostarczang przez producenta izolacji lub taczyé¢ za pomocg

spinek. Izolacje kolan wykona¢ z prefabrykowanych ksztaltek lub poprzez

docigeie otuliny. Izolacje kolan poprzez dociecie otuliny wykonaé z Jednego

odcinka ukosowanego pod katem 45st. Izolacja nie moze mieé¢ ubytkéw na

taczeniach. Izolacje mocowaé napisem widocznym od strony posadzki.

Po zalozeniu izolacji szew na otulinie sklei¢ tasmg samoprzylepng dostarczang

przez producenta otulin lub taczy¢ klipsami.

Wysokos¢ montazu baterii:

« DBaterie Scienne do umywalek i zlewozmywakéw 25+35 cm od gornej
krawedzi przyboru do osi wylotu podejscia,

« Baterie natryskow 100115 cm od posadzki brodzika do osi wylotu.

Bateric umywalkowe, zlewozmywakowe oraz prysznicowe, jak roéwniez typ

stosowanych przyborow wg ustalen z uzytkownikiem.

Montaz armatury:

Armatur¢ nalezy montowa¢ osiowo w stosunku do rurociagu, w sposob
umozliwiajacy jej obstuge, tj, pelen obrot dzwigni zaworéw, wyjecie wkladu
filtra, odkrgcenie zaworéw kontrolnych zaworu antyskazeniowego oraz
podobnych zaleceri okreslonych w  instrukcjach montazu poszczegdlnych
elementéw. Uszczelki nalezy montowaé centralnie w stosunku do kolnierzy i
srubunkéw. Sruby na kolnierzach skrecac¢ naprzemiennie.

Armature kolnierzowsa nalezy podeprzeg.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych robét z niniejsza specyfikacja.

Sposob wykonczenia poszczegdlnych elementéw, tolerancje wymiarowe oraz
szczegOly technologiczne wykonywac zgodnie z danymi podanymi w punkcie

»Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w KNR.
Jednostka obmiarowa jest:
Dla rur - mb,

Dla armatury, przybordéw - szt.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Wykonanie rurociagéw obejmuje trasowanie rurociagdéw, montaz ksztaltek,

uchwytow, wykonanie podejs¢ do przybordw.

Montaz przyboréw obejmuje konstrukcji wsporczej oraz zamocowar.

W ramach wykonywania robét nalezy uja¢ naprawy uszkodzen $cian, stropow 1
posadzek powstate podczas prac montazowych, w tym obrobki przejsc

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robét winien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z maszyn i sprzgtu gwarantujacych wlasciwa . spelniajgcy

wymagania ST dotyczace jako$é robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materialow powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi. Przestrzenie ladunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajgcych gwozdzi 1 innych ostrych elementéw.

Podstawa pfatnosci.

Podstawa platnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza
specyfikacja.

Cena jednostki obmiarowej dla rurociggéw (1mb) obejmuje: transport i
rozladunek materialu, urzadzen, trasowanie przewodéw, wykonanie przejsc
przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnych, montaz rurociagdw,
montaz uchwytow, wykonanie podejs¢ do urzadzeri i armatury, wykonanie prob
szczelnosci, wykonanie izolacji, wykonanie dokumentacji powykonawcze;j.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.) obejmuje: transport i

roztadunek materialu, montaz urzadzen, wykonanie préb szczelnosci.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Czgsciowym odbiorom podlegajg roboty zanikajace (prowadzone w bruzdach
lub obudowie). Do odbioréw nalezy przedlozy¢ aprobaty, atesty, protokéty
szezelnosei, dokumentacj¢ powykonawcza, z naniesionymi zmianami oraz

protokoty odbioru robét zanikajacych (przewodéw w bruzdach).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Opis sposobu rozliczania robé6t tymczasowych i prac

towarzyszacych.

Prace towarzyszace w tym inwentaryzacja geodezyjna powinny byé¢ ujete w
robotach zwigzanych z wykonaniem przylaczy i instalacji zagospodarowania
terenu.

Roboty tymczasowe w przedmiotowej inwestycji nie wystepuja.

Przepisy zwigzane.

Roboty bedg wykonywane w sposéb bezpieczny Scisle w zgodzie z Polskimi
Normami (PN) i przepisami obowiazujacymi w Polsce. Specyfikacje Techniczne
w roznych miejscach powotuja si¢ na Normy, przepisy branzowe, instrukcje.
Nalezy je traktowa¢ jako integralna cze$¢ i nalezy je czytaé tacznie z rysunkami
1 specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaly. Uwaza sie, ze Wykonawca
jest w pelni zaznajomiony z ich zawartoscig i wymaganiami. Zastosowanie bedg,
mialy ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie p6zniej niz 30 dni przed
data skladania ofert) o ile nie postanowiono inaczej. Roboty beda wykonywane
W sposob bezpieczny Scisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) i przepisami
obowigzujacymi w Polsce. Gdziekolwiek wystepuja odwolania do Polskich
Norm dopuszczalne jest stosowanie odpowiednich norm Unii Europejskiej w

zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

Dokumenty odniesienia.

Dz.U. nr 7522002 r. Warunki Techniczne, jakim powinny odpowiada¢ budynki i
ich usytuowanie

PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw
wodociggowych i Kkanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania

PN-EN 253:1999 System preizolowanych rur do podziemnych wodnych sieci

cieplowniczych.  Zespél rurowy ze stalowej rury
przewodowej, izolacji cieplnej z poliuretanu i plaszcza
ostonowego z polietylenu.

PN-EN 448:1999 System preizolowanych rur do podziemnych wodnych sieci

ciepfowniczych. Ksztaltki - zespoly ze stalowej rury
przewodowej, izolacji cieplnej z poliuretanu i plaszcza
ostonowego z polietylenu.

PN-EN 15632 Sieci cieptownicze — Systemy preizolowanych rur gigtych

PN-EN 10217 Rury stalowe ze szwem do zastosowan cisnieniowych
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

PN-H-74200

PN/B-10700.00

PN/B-10700.01

PN/B-10700.02

PN/B-10420

PN-EN 10208-
1:2000

PN/B-10400

Rury stalowe ze szwem, gwintowane

Instalacje wewnetrzne  wodociagowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Wspélne wymagania i
badania.

Instalacje wewngtrzne wodociggowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Instalacje
kanalizacyjne.

Instalacje wewngtrzne wodociggowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej
1 cieplej z rur stalowych ocynkowanych.

Urzadzenia cieplej wody w budynkach. Wymagania i
badania przy odbiorze.

Rury stalowe przewodowe dla mediéw palnych. Rury o
klasie wymagan A

Urzadzenia centralnego ogrzewania w  budownictwie
powszechnym. Wymagania i badania przy odbiorze.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji
ogrzewczych, wydanymi przez COBRTI Instal

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji
wodociggowych, wydanymi przez COBRTI Instal

Warunki Techniczne Wykonania Instalacji z Rur
Miedzianych, wydanymi przez COBRTI Instal

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru sieci
wodociggowych, wydanymi przez COBRTI Instal

Warunki  Techniczne Wykonania i Odbioru sieci
cieplowniczych z rur i elementéw preizolowanych COBRTI
Instal
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